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Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Automatyka i robotyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Systemy inteligentne i bezzatogowe ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin
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0 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 30

Liczba punktéw ECTS

20,00
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Wymagania wstepne

Wiedza: Zaliczony semestr Il Umiejetnosci: Zaliczony semestr [| Kompetencje spoteczne: Zaliczony
semestr ||

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest ukierunkowywanie studenta do opracowania i napisania pracy magisterskiej.
Tematy zajeC sg adekwatne do tematow prac dyplomowych. Tresci przedmiotu: opis aktualnego stanu
wiedzy zwigzanej z tematem pracy, poszukiwanie informac;ji w literaturze, rowniez w jezykach obcych,
kontynuacja pracy badawczej i naukowej, przedstawienie wynikow badan w samodzielnie napisanej pracy.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

K2_W10 ma uporzadkowang i pogtebiong wiedze w ramach wybranych obszaréw automatyki i
robotyki;

K2_W12 ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach z zakresu
automatyki i robotyki i pokrewnych dyscyplin naukowych

K2_W13 ma podstawowg wiedze o cyklu zycia systemdw automatyki i robotyki oraz uktadéw



kontrolno-pomiarowych;

K2_W15 ma wiedze dotyczgcg prowadzenia dziatalnosci gospodarczej, zarzgdzania projektami
inzynierskimi i zarzgdzania jakoscig;

K2_W16 zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony witasno$ci intelektualnej i
prawa autorskiego;potrafi korzysta¢ z zasobow informacji patentowej;

Umiejetnosci:

K2_U1 potrafi krytycznie korzystac z informaciji literaturowych, baz danych i innych zrodet w jezyku
polskim i obcym;

K2_U2 potrafi analizowac i interpretowac projektowg dokumentacje techniczng oraz wykorzystywaé
literature naukowg zwigzang z danym problemem;

K2_U4 potrafi przygotowac opracowanie naukowe w jezyku ojczystym i krétkie doniesienie naukowe w
jezyku angielskim, przedstawiajgce wyniki wtasnych badan naukowych;

K2_UG6 posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji
zawodowych;

K2_U9 potrafi przeprowadzi¢ symulacje i analize dziatania ztozonych uktadéw automatyki i robotyki oraz
zaplanowac i przeprowadzi¢ weryfikacje eksperymentalng;

K2_U15 potrafi formutowac i weryfikowac (symulacyjnie lub eksperymentalnie) hipotezy zwigzane

z zadaniami inzynierskimi i prostymi problemami badawczymi z zakresu automatyki i robotyki;

K2_U16 potrafi oceni¢ przydatnosc i mozliwos$¢ wykorzystania nowych osiggnie¢ (w tym technik i
technologii) w zakresie automatyki i robotyki;

K2_U20 potrafi zaprojektowac ulepszenia (usprawnienia) istniejgcych rozwigzan projektowych
elementéw i uktadéw automatyki i robotyki;

Kompetencje spoteczne:

K2_K1 rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie - podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb;
K2_K2 posiada swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej
w tym jej wptyw na Srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje; jest gotow
do rozwijania dorobku zawodowego;

K2_K4 posiada swiadomosc¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzgdzenia i
ich elementy mogg funkcjonowag;

K2_K6 ma swiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu (w szczegdlnosci poprzez srodki masowego przekazu)
informac;ji i opinii dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki w zakresie prac badawczych i
aplikacyjnych oraz innych aspektéw dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywac
takie informacje i opinie w sposob powszechnie zrozumiaty z uzasadnieniem réznych punktéw widzenia;

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Przy ocenie bierze sie pod uwage aktywnos¢ i postepy studenta przy przygotowywaniu pracy
dyplomowej oraz jakos¢ wynikow badawczo- naukowych uzyskanych przez studenta.

Tresci programowe

Praca wykonywana jest pod kierunkiem opiekuna, z ktérym nalezy uzgodni¢ zakres, tryb i harmonogram
realizacji pracy. Tres¢ zalezy od tematu pracy magisterskie;.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Praca laboratoryjna: projektowanie doswiadczen, wykonanie doswiadczen z wykorzystaniem
réznorodnych technik i urzgdzen laboratoryjnych wtasciwych dla wybranego laboratorium i tematyki
badawczej, analiza i opracowanie uzyskanych wynikéw, praca z literatura naukowa, dyskusja.

W przypadku przygotowania opracowania teoretycznego: poszukiwanie literatury w tematyce
zagadnienia, ustalenie harmonogramu przygotowania poszczegoélnych rozdziatow, przygotowanie



opracowania, dyskusja.

Literatura

Podstawowa:

1. Szmigielska T. U., Niezbednik mtodego naukowca: poradnik dla piszgcego prace dyplomowg, wyd. 3
zm. i uzup., Warszawa 2007.

2. Wojcik K., Pisze akademickg prace promocyjng - licencjackg, magisterskg, doktorskg, Warszawa 2005
3. Urban S., tadonski W, Jak napisa¢ dobrg prace magisterskg, WYD UE WROCLAW , rok wydania 2010,
wydanie .

Adekwatna do tematoéw prac magisterskich.

Uzupetniajgca:
1. Pieter J., 1995, Zarys metodologii pracy naukowej, Ossolineum, Warszawa

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 500 20,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 470 19,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




